
 

 

 

    
 

 

 

UNIVERSIDAD DE CONCEPCION 

FACULTAD DE CIENCIAS FISICAS Y MATEMATICAS 

DEPARTAMENTO DE INGENIERIA MATEMATICA 

 

 

                                          

 

                                        PAUTA EVAL-2   IMU (520145)                         MA/25/0CT72011 
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1b)  Supongamos que el término existe y ocupa el lugar k  
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El término es independiente de “x”    ssi    2n +3 -3k = 0   ssi   
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Ahora bien, INn    ssi    k-1 es múltiplo de “2” 
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3 n  para que el término independiente de x exista.    

2)   Elipse dado 1
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Hipérbola pedida 
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 Ec. Hipérbola pedida : 
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b) Sobreyectividad :    fCodIRfc  ,1Re  

                                   f   No es sobreyectiva   

                                f      No biyectiva      
 

c) Restricción     
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